2024 YILI
UZULMEZ TiM ANA ASPIRATOR ALIMI
TEKNIiK SARTNAMESI

1- AMAC

Uziilmez Taskomiirii Isletme Miiessesesinde gazli (Grup-l metan) ve rutubetli olarak
smiflandirilan yeraltt taskomiirii ocaklarinin havalandirilmasinda kullanilan mevcut ana
aspiratdriin Maden Isyerlerinde Is Saglig1 ve Giivenligi Yonetmeligi Ek 3 Madde 10.22’ye
uyumlu yeni alinacak aspirator ile degistirilmesidir.

2. GENEL

2.1- Uziilmez Taskomiirii Isletme Miiessesesi Asma-Dilaver Isletmesi havalandirma galerisinde
calistirilacak pervaneler ¢ift olarak monte edilecektir. Toplam 1 {inite olarak satin alinacak Ana
Fan Tesisleri ayr1 elektrik motorlari ile tahrik edilen iki adet pervane, bir adet dizel jenerator
olacak, elektrik kesilmelerinde dizel elektrojen grubu (elektrik kesintisi oldugunda sistemde
calisacak motorlar1 otomatik besleyecek Jeneratdr ve gerekli tiim ekipmanlar iceren sistem)
otomatik olarak en ge¢ 20s sonra devreye girerek daha Once se¢ilmis pervanelerden birini
caligtiracaktir.

2.2- Unitedeki pervanelerden biri ¢ahisirken &teki yedek bekletilecek, belitli periyotlarda
pervaneler doniisiimlii olarak caligtirilacaktir. Aspiratér davlumbazlarinda kontrol odasindan
elektrik kontrollii hava kapilar1 bulunacaktir. Bir pervane calisirken diger pervanenin bakimi
yapilabilecek, hava galerileri buna gore diizenlenecektir. Herhangi bir ariza durumunda hava
kapilar1 manuel olarak da agilabilmelidir. Caligmayan pervane milini mekanik olarak da
kilitleyen bir frenleme sistemi bulunacaktir. Havalandirma odasina bakim i¢in girildiginde o
odada emme yapan aspirator giivenlik amagli otomatik duracaktir.

2.3- Es yaslanmal1 olarak calistirilacak iki asenkron motorda vektor kontrollii asenkron motor
stiriiclisii (frekans konvertorii) lizerinden beslenerek motorlarin devir sayilarinin kolayca
degistirilmesi ve buna bagli olarak ocaktan emilen havanin debisinin hizli bigimde
degistirilmesi saglanacaktir. Sabit devirli kontrol sistemi se¢ilmesi durumunda teknik
sartnamedeki debi ve basing degerlerini saglayabilecek otomatik kanat ayarli sistem teklifi de
sunulabilir.

Tiim bu islemler operatdr odasindan Scada hiz meniisiine devir degeri girilerek yapilacaktir.
Set edilen devir degerine gelmesi PLC kontroliinde olup adim adim devir degerleri artacak/
azalacaktir. Bu adim degeri belli bir siire ge¢gmeden diger adima gegmeyecek sekilde
tasarlanacaktir.

Her bir fanin kontrolii ayr1 bir PLC ile yapilacaktir.

2.4- Biitiin sistemin yolverme-durdurma ve tiim teknik veri takibi (izleme ve kontrol) mevcut
aspiratér kumanda odasindan (maksimum ~50m mesafede) bilgisayar ve SCADA sistemleri
lizerinden yapilacaktir. Ayn1 zamanda aspirator ana parametreleri, aspiratdr binasinda bulunan
pano tizerindeki elektronik tiniteden de (HMI) kontrol edilebilecektir. Bu HMI {initesi ile de
sistem yolverme-durdurma islemleri gerceklestirilebilecektir. Kontrol {initeleri yetkisiz
kisilerin miidahalesini engelleyecek bicimde emniyetli olmalidir. Ayrica tim teknik veriler
Uziilmez TIM merkezi gaz izleme birimine entegre PC iizerinden ve Uziilmez TIM
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Ek-7
Elektromekanik Isletme Miidiirliigiine yiiklenici tarafindan tahsis edilecek diziisti PC
(IP/Fiber/Gsm hattindan biri ile) lizerinden izlenilebilecektir.

2.5- Ocak i¢inden emilen havadaki maksimum nem oran1 % 90 ve maks. hava yogunlugu 1,3
kg/m3 diir.

2.6- Aspirator yenileme asamasinda mevcut binada yapilmasi gereken tiim tadilatlar ile
birlikte mevcut aspiratoriin sokiimii ve idarenin gosterdigi yere istiflenmesi yiiklenici
tarafindan yapilacaktir.

3. MiKTAR VE KAPASITE:

Sira No Malzeme Miktar Ozellikleri
: 1 Unite | Uziilmez Asma Pervane: 11.400 m*® /
AkSIyaI_ Fan dakika, 3.750 Pa (Statik Basing) Kayiplar
(Elektrik motoru, hesaba katilmamustir.

1 daviumbazlar (Mevcut sistemin c¢alistigi  6.900
kontrol ve yol Verme m®/dakika, 1.350 Pa degerlerini de
ekipmanlariyla birlikte) saglayabilecektir.)

2 Dizel Elektrojen Grubu “elektrik | 1 Adet | Sistem kapasitesine uygun, jenerator
kesintisinde sistemi ¢alistiracak giicii elektrik motor giictiniin minimum
jenerator ve gerekli tim %40 fazlas1 olmalidir.
ekipmanlari igerir”

3 Transfer Salteri 1 Adet

4 MCC pano, PLC ve HMI 1 Takim | PLC, HMI panel markasi AB firetim

standartlarinda {iretilen markalardan biri
olmalidir. Siemens, Mitsubishi, ABB veya
esdegeri

1 Takim | Tiim sistem (pervane se¢me, yolverme,
ana degerleri  degistirme, dizel

5 SCADA Yazilim . . jenerator, hava kapilarinin kontrolleri
(Uzaktan Kontrol Sistemi) vb. gibi) kontrol edilebilecektir.

1 Takim | PC yeni giincel sistemler icin yeterli

5 PC ve monitor, UPS Unitesi ézell.iklerdc.e ve son siirtim olacaktir.
Ozellikleri Monitér minimum 19” olacaktir.

7 Sistem Odas1 Klimas1 1 Adet | Minimum 12000 BTU olacaktir.

8 Havalandirma Kapisi | 2 Adet
(damper)

4. TEKNiIiK OZELLIKLER
4.1- PERVANELER

4.1.1- Emici havalandirmali, tek kademeli Aksiyal tip aspirator olacaktir.




4.1.2- Maden Isyerlerinde Is Saglig1 ve Giivenligi Yonetmeligi Ek 3 Madde 10.22°de (Ana
aspiratorlerin ihtiya¢ halinde hava yoniinii ters cevirebilecek o6zellikte olmasi) dikkate
alinarak, aspirator pervaneleri gerektiginde donme yonii degistirilerek ocaga hava iifleyebilecek
bi¢imde tasarlanmis ve imal edilmis olacaktir. Dolayisi ile hava kapilari da bu duruma uygun
olarak iiretilmis ve monte edilmis olacaktir.

Istekliler; aspiratdriin tersine ¢alisma durumuna gectiginde maksimum cektigi debinin % kag1
kadar tersine bastigini tekliflerinde belgeli olarak belirtecektir. Ancak tersine bastigi debi %50 ile
%70 araliginda olacaktir.

Kanat dizayni, bu degerleri minimum vibrasyon ve maksimum verimlilikte saglayacak sekilde
olacaktir.

4.1.3-Pervaneler, uzaktan kontrollii, debisi frekans konvertorii veya elektrohidrolik kanat ayari
ile degistirilebilir olacak fan ve havalandirmaya ait sartnamede belirtilen parametreler gercek
zamanli olarak izlenebilir olacaktir.

4.1.4- Tek kademe aksiyal tipi pervanelerin istenen ¢aligma noktasinda verimliligi en az % 80
olacaktir. Giris boru ¢evresinde basing, hiz ve debi 6l¢gme amagli basing valfli dairesel bir 6l¢ii
borusu bulunmalidir (pitot statik tiip ve dijital metodla calisacak sistemle birlikte). Tim
degerler basing ve debi Olgerde gozlenmeli ve dijital olarak (geriye doniik 1 yil)
kaydedilmelidir.

4.1.5- Pervane muhafazasi koruyucu (kivilcim dnleyici halka) ile verilmelidir. Teklif edilecek
sistemde tiim elektrikli sistemler IP 55 veya iizeri olacaktir.

4.1.6- Kanatlar dinamik olarak balanslanmalidir. Kanatlar, minimum 12 mm/sn vibrasyon
degerine dayanikli ve bu vibrasyonu tolere edebilir 6zellikte olacaktir. (vibrasyon Ol¢tim
noktasi, kanata en yakin uygun bir bolge se¢ilmelidir.)

4.1.7- Fan yataklari;

- Toz ve yag girmeyecek sekilde dizayn edilmelidir.

- Yataklar/rulmanlar kolay ulasilabilecek ve bakim, onarim ¢alismalarina olanak
saglayacak sekilde tasarlanmalidir.

- Sicaklik, titresim ve yag seviyesi sensorlerle kontrol edilecek yataklarin/rulmanlarin

maksimum yiikte hesaplanan omrii minimum 100.000 saat olmalidir. Kullanilan rulmanlar
SKF, FAG, TIMKEN veya dengi marka olacaktir.

4.1.8- Sargilarin ve rulman yataklarmin sicaklik kontrolii, sarsint1 kontrol sistemi, basing ve
debi dlgme, gilic gostergesi, voltmetre, ampermetre, hiz gostergesi ve ¢aligma saati sayaci
kontrol odasindan dijital ekran iizerinden gdzlenmelidir. Ayrica Uziilmez TIM Merkezi Gaz
Izleme Birimi entegre PC iizerinden ve Uziilmez TIM Elektromekanik Isletme Miidiirliigiine
tahsis edilecek diziistii PC (IP/Fiber/Gsm hattindan biri ile) lizerinden izlenilebilecektir.

4.1.9- Pervanelerin hava ile temas eden tiim yiizey ve elemanlar1 korozyona karst boyanmis
olacaktir. Secilecek koruyucu boya vs. ve kimyasallar TS EN ISO 12944 standartlarinda
olacaktir.
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4.1.10- Cevresel giiriiltii sinir degerleri pervanelere 7 m mesafede 75 dBA’y1 gegmeyecektir.
Giiriiltii sinir degeri mevcut iinitedeki sistem ile saglanamaz ise yukarida belirtilen degeri
saglamak iizere yeniden dizayn ve imal edilecek sistemin teknik izahat ve resimleri teslimat
asamasinda montaj oncesi verilecektir.

4.1.11- Debi, hava basinci ve verim igeren ideal ¢alisma egrileri teklif asamasinda verilecektir.
Ana pargalarin teknik resimleri, karakteristik fan egrileri, fan kontrol devreleri ve motorlar i¢in
elektrik planlari teslimat asamasinda montaj dncesi verilecektir.

4.1.12- Olas1 bir durumda fan biitiinliigiiniin korunmasi ve kanatlarin zarar gérmemesi i¢in
aspiratore bagli anti stall detektorii bulunmalidir.

4.1.13- Depresyon fark basincini 6lgmek icin ayrica pervanenin Onii ve arkasina 6 metre
mesafede pitot tiipii i¢in Ol¢iim noktasi konulacaktir. Pitot tiipii uygulamasi igin yeterli
mesafenin olmamasi durumunda firma tarafindan alternatif ¢6ziim Onerileri sunulacaktir.
Yiiklenici Debi, Hava Hizi Ol¢iimii i¢in gerekli cihaz, Ol¢lim noktast vb. ihtiyaglar
saglayacaktir.

4.2- ELEKTRIK TECHIZATI

Istekliler tekliflerinde, elektrik motorlarini ister fana akuple kanal i¢inde, isterse mil ile disar1
cikarilmis olarak sunabilirler.

Elektrik motorunun fana akuple kanal igerisine yerlestirilmesi halinde istekliler tekliflerinde
elektrik motorunun kanal igerisinde asagida izah edildigi sekilde muhafaza edilip edilmedigini
acikca belirtecektir.

Eger muhafaza edilecekse; Elektrik motoru; fanin icerisinde yer alan bir kapsiil igerisinde
konumlandirilacaktir. Bu kapsiiliin ici madenden emilen havaya temas etmeyecektir ve ATEX
Grup 1 M2 kategori sertifikal1 olacaktir.

Fan; Motorun hem sizdirmazliginin saglanmas1 hem de sogutulmasi i¢in en az 2 adet kiigiik
radyal fana sahip olacaktir. Bu fanlar ana fana yakin sekilde konumlandirilacaktir.

4.2.1- Elektrik motoru ocak havasina maruz kalmayacak sekilde tesis edilirse (Ocak havasina
maruz kalacaksa Grup 1 M2 belgeli olacaktir) IP 55 veya daha iyi korumali, 3 faz, 50 Hz,
6300 Volt (Uziilmez Asma Pervane i¢in), (x %10), asenkron motor olacaktir. Motorlar TE3
ya da IE2 verimlilik sinifinda olmalidir.

Kullanilacak elektrik motorunun giicii ile ilgili hesaplamalar teknik sartnamey cevaplarda
belirtilecektir.

4.2.2- Sebeke ve jenerator beslemesi i¢in ayr1 ayri kesici panosu olacaktir. Yol verici ve kesici
panolarinin iist hiicrelerinde ayiricilar bulunacaktir. Ayiricilar kapatilmadan kesicilerin
kurulmasi, elektriksel kilitleme sistemiyle engellenecektir. Ayiricilar panolarla ayni hiicrelerde
bulunmayacaktir. Her bir pano i¢in segilecek motora uygun ayri kesici konacaktir. Kesiciler
kizakli veya tekerlekli olacaktir. Bakim ve onarim aninda, 6n kapak acilip kesicinin kolayca
disar1 alinmasi saglanacaktir. Panolar muhafazali ve kilitli olacaktir. Pano icinde hiicre
baglantilar1 bara sistemi ile olmalidir.

Sistem Gerilimde olusabilecek +%10 dalgalanmalara uygun olacaktir. Gerilim dalgalanmasi
yada yildirim igin elektrikli cihazlarin korumasi adina uygun réle, parafudr vb. ekipmanlar tesis
edilmis olmalidir.

4.2.3- Motor besleme panosu iizerinde;
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Ayirict, kesici (vakum kontakli), invertorlii yolverici, dijital koruma rolesi bulunacaktir.
Dijital Koruma Rélesi asagidaki fonksiyonlar1 saglayacaktir:
Faz siras1 korumasi
Asir1 akim korumasi
Asirt akim toprak korumasi
Asir yiik korumasi
Ac¢ma devresi denetimi
Kesici arizasi korumasi
Diisiik gerilim korumast
Asir1 gerilim korumasi
Frekans korumasi
Rélenin Olciim Fonksiyonlart:

Akimlar: Ip1, l2, I3, In
Gerilimler:Vi, Viz, Vis,
Frekans: Hz

Enerji: kWh , KVArh

Hata bildirimleri Tiirkce olarak ekranda gosterilecektir.

Dijital koruma rolesi ariza durumlarinda transfer salterinden sonraki ana kesiciye agma
yaptiracak bicimde elektriksel baglanti kurulmus olmalidir.

4.2.4- Olgii Cihazlar (voltmetre — ampermetre — saya¢ - gerilim komiitatorii - gosterge
lambalar1) eksiksiz olacaktir.

4.2.5- Elektrik motorlar1 vektér kontrollii asenkron motor siiriiclisii (frekans konvertorii) ile
kontrol edilecektir. Vektor kontrollii asenkron motor siiriciisiinde bir ariza olmasi durumunda
elektrik motoruna manuel olarak da yol verilebilecektir.

Motor tarafinda asir1 akim, toprak kagagi, kisa devre, sebeke tarafinda faz kaybi, elektrik sebeke
hatas1 yiiksek gerilim, diisliik gerilim olmasi durumunda c¢ikisi kesebilme veya kontrollii
yavaslama yapabilme korumalar1 olacaktir.

Toprak kagak - Asir1 akim - Iki faz denge korumasi- Motor sicaklifi- Faz siras1 koruma rolesi
- Algak ve yiiksek gerilim koruma rdleleri pano tlizerinde olacaktir.

4.2.6- Uziilmez TIM Asma Pervane tesisinde kompanzasyona ihtiya¢ yoktur.

4.2.7- Elektrik kesilmelerinde motorlar1 (2°1i grupta tek motor) calistirabilecek gligte Dizel
Elektrojen Grubu bulunacaktir. Bu dizel elektrojen grubu iirettigi voltaj ile transfer salteri
iizerinden sistemi besleyecektir. Bu dizel elektrojen grubu firettigi voltaji motora otomatik
olarak uygulayacaktir. Jenerator giicii pervane motoruna yol verecek kapasitede ( elektrik motor
giiclinlin minimum %40 fazlas1 olmalidir) olacaktir.

4.2.8- Elektrik enerjisi kesilmesi durumunda maksimum 20 saniye sonra elektrojen grubu
devreye girmezse, sesli ve 1s1kl1 alarm verilmesi saglanacaktir.

4.2.9- Sistemlerin kurulacagi yerlerde yardimci iinite, aydinlatma ve kumanda devreleri igin
gerekebilecek 380/220 volt, 3 faz, 50 Hz sebeke elektrigi bulunmaktadir. 220 V sistem 6 kW

5
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“Aydinlatma, Priz 1 Isitici, Priz 2 El aleti vb.” giiciinde dizayn edilecektir. Ancak sistemin
biitlinliigii acisindan sistem disindan saglanacak enerjiden bagimsiz kumanda devrelerinin
beslemesi icin gerekli ekipman trafo, redresor gibi yardimei tiniteler sistem i¢inde olmalidir.
(pervane binasinda sadece 6300 v gerilim bulunmaktadir)

4.2.10- Elektrikli ekipmanlar, kesici, sigorta, kontaktor vb ile PLC ve ekipmanlari, vektor
kontrollii asenkron motor siiriiciisii (frekans konvertorii) miimkiin oldugu 6l¢iide tek markadan
temin edilecek, Siemens, Mitsubishi, ABB veya es degeri olacaktir. Uretimleri AB normlarini
saglayacaktir.

4.2.11- Pano disinda kalan biitiin elektrik hatlar1 ve baglantilar1 icin kablo tavalar
kullanilacaktir.

4.3- DIZEL ELEKTROJEN GRUBU
Dizel elektrojen grubunun giicii kullanilacak elektrik motor giiciiniin kW cinsinden en az
%40 fazlasi olacaktir.

4.3.1- Jenerator Grubu
4.3.1.1- Manuel ve otomatik devreye girme tertibathh dizel jeneratér grubu asagidaki
maddelerde belirtilen teknik 6zellikleri karsilayacak sekilde tasarlanacaktir.

Cikis gerilimi : Ug faz, 6300 V (£ %10) AC

Cikis frekansi : 50 (elli) Hz.

Otomatik voltaj regiilasyonu 1+ %2

Otomatik frekans regiilasyonu 1+ %5

Devir sayisi : 1500 d/d

Faz sayis1 : 3 fazli4 telli

Dalga sekli : Siniizoidal

Baglant1 sekli : Yildiz (y1ldiz noktasi disart ¢ikarilmais)

Asirt yiiklenebilme durumu : Bir saat siire ile nominal giiciin %110’u kadar yiike

Dayanabilecek

4.3.1.2- Jenerator miisterek bir sase ilizerine monte edilmis vibrasyon etkilerini yok edecek
sekilde donatilmig, dizel motor, senkron alternator, yakit deposu, starter akiisii (yeni nesil jel
akii), sogutma radyatorii ve fanindan meydana gelmis bir set olacaktir. Dizel jenerator starter
akiilerini siirekli nominal sarj degerinde tutan yeterli biiyiikliikte bir sarj {initesi de sistemde
bulunmalidir.

4.3.1.3- Yakat deposu en az 3 (ii¢) mm kalinlikta paslanmaz ¢elik sactan imal edilecektir. Yakit
tanki lizerinde dolum kapagi, seviye gostergesi, havalik ve bosaltma tapasi olacaktir. Yakit
transferi i¢in sevk pompasi bulunacaktir. Yakit tanki, motoru tam yiikte en az 6 (alt1) saat siire
ile calistirabilecek kapasitede olacaktir.

4.3.1.4- Jenerator dizel motorunun yakit deposuna ek olarak , dizel motoru tam yiikte en az 24
saat besleme kapasiteli yedek yakit tanki pervane odasi i¢indeki uygun bir yere ve gerekli
yiikseklige konulmak {izere montaji yapilarak teslim edilecektir. Ek Yakit deposu 4.3.1.3
maddede belirtilen 6zellikleri karsilamas1 gerekmektedir.

4.3.1.5- Jenerator grubuna (motor, alternator, kontrol panosu vs.) ait teknik dokiimanlar (teknik
cizimler, jenerator teknik servis parca listesi, periyodik bakim tablosu ve bakim periyodlar)
teslimat ile birlikte verilecektir.
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4.3.1.6- Jenerator giiriiltii seviyesi en fazla Im mesafede maksimum 80 dB olacaktir. Jenerator
ekzos sistemi, susturucu, titresim Onleyici kompansatorden olusacaktir.

4.3.1.7- Ekipmanin ¢alisma halindeki titresim seviyesi uluslararasi normlara uygun olacaktir.
Cihazlarda ve panolarda Ol¢ii ve bakim elemaninin elle erigebilecegi her yer, gerilim
kagaklarina kars1 topraklanmus, gerekli yalitkan malzeme ile korunmus olmali ve hayati tehlike
arz eden gerilimlerin bulunabilecegi mahallere plakalar tizerine islemis, resim, isaret ve
yazilarla uyar1 levhalar1 konulmalidir.

4.3.1.8- Dizel — Jenerator seti VDE 0530, IEC 34, TS ISO 8528-4, TS ISO 8528-5 standartlarina
uygun olarak iiretilmelidir.

4.3.2- Jenerator Kontrol Panosu
4.3.2.1- Jenerator kontrol panosu, asagida belirtilen calisma sekillerini saglayacaktir.
- Jeneratoriin tiim kontrol ve korumasi elektronik mikro islemcili kontrol modiilii vasitasi ile
yapilacaktir.
- Kontrol modiilii 6n paneli iizerinden program set degerleri degistirilecek sekilde olacaktir.
Jenerator kontrol modili {izerinde asagidaki basma butonlari ile isletme durumu
secilebilecektir.

e Otomatik konum : Sebeke elektrik enerjisi kesildiginde jeneratdr otomatik olarak

devreye girecektir.

e Kapali/Reset konumu : Jenerator gorev yapmayacak, sebeke beslemesi mevcut ise
sebekeyi devreye verecek ve ariza / alarmlar1 oldugunda resetleyecektir.

e Manuel konumu : Kontrol modiiliiniin 6n yiiziinde bulunan manuel butonu vasitasiyla
jenerator ¢alistirilacaktir.
4.3.2.2- Asagidaki sartlarin gerceklesmesi durumunda jeneratorii durdurma ve devre disi
birakma gercgeklesecektir. Her ariza durumunda once devre dis1 birakma eylemi meydana
gelecek ve kontrol panelinde uyar1t LED gdstergesi yanacak ve sesli alarm ¢ikis1 verilecektir.
Jeneratorii devre dis1 birakmaya neden olan arizalar, yiiksek motor sicakligi, diisiik yag basinci,
asir1 hiz, diisiik sogutma suyu seviyesi korumasi gibi.
4.3.2.3- Kontrol panosunda asagidaki maddelerde belirtilen gosterge ve kontrol aletleri
bulunacaktir.

- Jenerator ¢ikis gerilimlerini goésteren voltmetre, voltmetre komiitatorii, frekansi
gosteren frekansmetre,

- Jeneratorden ¢ekilen faz akimlarii gosteren uygun skalali 3 (ii¢) adet ampermetre,

- Toplam ¢alisma saati,

- Sesli alarm tertibati,

- Acil durdurma butonu,

- Dizel motor yag basing gostergesi,

- Dizel motor sogutma suyu sicaklik gostergesi,

- Statik akii sarj cihazi

- Stop konumunda iken akii sarj sistemi

- Akii voltaj gostergesi

4.3.2.4- Kontrol panosu; iizerine monte edilecek 6lgme cihazlarina ve elektronik kumanda
devrelerine kolayca erisilebilecek sekilde, ¢elik sagtan mamul menteseli, kilitli kapakli dolap
tipinde imal edilecektir. Gece kullanim i¢in pano igerisinde kapak agildiginda yanacak sekilde
lamba bulunacaktir. Kontrol panosu jenerator grubu sasesi lizerine monte edilecektir.
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4.3.2.5- Jenerator kontrol panosundaki tiim elemanlar ve kablolar, ariza durumunda devre
takibinin kolay olmasi i¢in numaralandirilmis ve bu numaralar ilgili kumanda semalarinda
belirtilmis olacaktir. Ilgili kumanda semalari, kolay anlasilacak sekilde tasarlanacaktir.

4.3.3- Alternator

4.3.3.1- Senkron alternatér; VDE 0530, BS 4999, BS 5000, IEC 60034-1 veya benzeri
uluslararasi standartlara uygun olarak imal edilmis, tek yatakli, 4 kutuplu, kendinden ikaz ve
kendinden regiilasyonlu, firgasiz ve elektronik tip otomatik voltaj regiilatorlii olacaktir.
4.3.3.2- Voltaj regiilasyonu + %1'i gegmeyecektir.

4.3.3.3- Alternator yiikstiz durumda iken; ani olarak tam yiik uygulamasi halinde gegici voltaj
disimii ve tam yik durumunda iken ani olarak yiikiin kalkmasi halinde, gegici voltaj
yiikselmesi nominal voltajin %15'ini agmayacak, ayrica nominal voltaja gecis siiresi en fazla 2
sn olacaktir.

4.3.3.4- Alternator, her 12 saatlik caligma siiresi sonunda 1 saat siire ile nominal giiciin %110u
ve 2 dakika siire ile de nominal giiciin %150'si kadar yiike dayanacak sekilde tasarlanmis
olacaktir.

4.3.3.5- Alternatoriin dalga formundaki gerilim toplam harmonik bozulmas {i¢ fazli dengeli
yiik durumunda %5'ten kiigiik olacaktir.

4.3.3.6- Alternatdr, asir1 yik ve kisa devreye karsi devre kesici salter ile otomatik olarak
korunmus olacaktir.

4.3.3.7- Senkron alternatdr verimi en az %90 olacaktir.

4.3.3.8- Senkron alternator radyo frekans bastirmalarina karst VDE 0875'e gore N derecesi
korunmus olacaktir.

4.3.3.9- Alternator IP 21 (DIN 40050) veya daha iyi korumali olacaktir. Alternatdriin stator ve
rotor sargilari i¢in izolasyon H sinifi olacaktir.

4.3.3.10- Alternator 3 fazli; 4 telli yildiz baglantili ve yildiz noktas1 alternator klemens
kutusunda ayr1 bir baglant1 yeri olarak taginmis olacaktir.

4.3.3.11- Teklif edilen alternatoriin marka ve modeli belirtilecektir.

4.3.4- Dizel Motor

4.3.4.1- Tahrik kaynagi olarak kullanilacak dizel motor, 4 zamanli, su sogutmali. direkt
enjeksiyon yakit sistemli, sulu tip degisebilir silindir gomleklerine sahip olacaktir. Degisken
yiikler altinda 24 saat siirekli caligmaya elverisli olacaktir.

4.3.4.2- Motor turbo-sarjli olacaktir.

4.3.4.3- Dizel motor sogutma sistemi +50°C c¢evre/ortam sicakliginda motorun siirekli
caligmasini saglayacak, motora monteli radyator ve motordan tahrikli fan olacaktir. Soguk
havalarda motor blogunun belli bir 1sida tutularak kolay ¢alismasini ve yiikii tizerine almasini
saglamak amaciyla, termostat kontrollii ceket suyu 1siticis1 bulunacaktir.

4.3.4.4- Dizel motor yaglama sisteminde krank milinden tahrikli, digli tip yag pompasi, yaglama
sistemi valfi {izerinde tam akish degistirilebilir elemanli yag filtresi olacaktir. Periyodik
bakimlarda motor yaglama yagini bosaltmak icin yag karteri iizerinde bosaltma vanasi
olacaktir.

4.3.4.5- Dizel motor ilk adimda siirekli giiciin en az %60'm1 istiine alacak, bu anda frekans
bozulmas1 + % 5'i gegmeyecek ve frekans 4 sn sonra normal degerine gelecektir.

4.3.4.6- Dizel motor yakit sisteminde yakit pompasi motoru durdurmak i¢in elektrikli selenoid,
her bir silindir i¢in kalem tip enjektorler olacaktir. Yakit hatt1 tizerinde degistirilebilen elemanl
tip yakat filtresi olacaktir.

4.3.4.7- Dizel motorun hiz kontrolii i¢in elektronik tip governor kullanilacaktir.

4.3.4.8- Dizel motorun ilk ¢alistirilmasi elektrik sistemiyle olacak ve bu amagla 12-24 voltluk
bakim gerektirmeyen jel akii kullanilacaktir. Akiilerin tam sarjli tutulmasi i¢in dizel motordan
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tahrikli sarj alternatorli bulunacaktir. Mars motoru iizerinde akii baglant1 kablolar1 baglanmis
olacaktir. Akiiler grup sasesi tizerinde akii sehpasina monte edilecektir.

4.3.4.9- Motor ekzos sistemi i¢in esnek genlesme kompansatori, flanglar ve uygun kapasitede
susturucu olacaktir. Ayrica ekzos ¢ikislar1 bina disina verilecek sekilde dizayn edilmelidir.
4.3.4.10- Motor hava emis sisteminde kuru tip degistirilebilir elemanli hava filtresi olacaktir.
4.3.4.11- Dizel motorun %100 -%75- %50 yiikte yakit sarfiyati belirtilecektir.

4.3.4.12- Motorun tam yiikte yag sarfiyat1 6zgiil yakit sarfiyatinin % 1 (bir)'ini gegmeyecektir.
4.3.4.13- Sartnamede ad1 gegmeyen fakat motorun normal olarak ¢alisabilmesi i¢in gerekli tiim
malzeme ve donanim jenerator ile birlikte verilecektir.

4.3.4.14- Teklif edilen dizel motorun marka ve modeli belirtilecektir.

4.3.4.15- Dizel motora ait biitiin pargalarin teknik resimleri ve temel planlari, yedek malzeme
listeleri, karakteristik fan egrileri, fan kontrol devreleri ve motorlar i¢in elektrik planlar
teslimat asamasinda Idareye teslim edilecektir.

4.4 -YAZILIM ve KONTROL

4.4.1- Yazilimla tiim sistem tek noktadan kontrol edilebilir (Uziilmez Asma Pervane) ve ii¢
noktadan izlenebilir (Uziilmez Asma Pervane, Merkezi Gaz izleme ve Elektromekanik
Isletme Miidiirliigii) olacaktir. (Akim, gerilim, devir/debi ayari, havalandirma kapilarinin
kontrolii, sicaklik ve vibrasyon degerleri vb. gibi parametrelerin izlenmesi)

1.Kontrol birimi: ~50 m uzaklikta bulunan kontrol odasindaki bir PC den izlenebilir ve kontrol
edilebilir olacaktir. Gerekli donanimli PC ve haberlesme cihazlar1 bedelsiz olarak verilecektir.
Monitor en az 19” olacaktir.

2.izleme birimi: IP/Fiber/GSM hattindan biri iizerinden, Merkezi Gaz izleme birimi ve
Elektromekanik Isletme Miidiirliigii diziistii PC iizerinden sistem izlenebilir sekilde alt yap1
saglanacaktir. (Fiber hatt1 Idare tarafindan ¢ekilecek sonlandirici konulacak baglant: igin switch
saglanacaktir. Yiiklenici firma bilgisayarlar arasi iletisim icin gerekli donanimi saglayacak ve
ayarlar1 yapacaktir ) Gerekli ekran, masaiistii PC ve diziistii PC bedelsiz olarak verilecektir.
Uziilmez TIM:

Tesis Kontrol / izleme Birimi Miktar
Uziilmez Asma Pervane Masaiistii PC Takim 1
Merkezi Gaz [zleme Masaiistii PC Takim 1
Elektromekanik Isletme Miidiirliigii Diziistii PC Takim 1

Ayrica: Aspirator binasinda bulunan PLC ve HMI iizerinden de aspiratér ana parametrelerinin
izleme ve kontrolii yapilabilmelidir.

Masaiistii PC: Gerekli donanimlara sahip yeni bir PC lisansli programlari ile beraber (Windows
v.b) bedelsiz olarak verilecektir. Ayrica sistemin lisansh scada programi da (Cd ya da flashbellek
ile) ticretsiz olarak verilecektir. Monitor en az 19” olacaktir. Verilecek bilgisayarlar 7 giin 24 saat
hi¢ kapanmadan stirekli ¢alisacak 6zellikte ( endiistriyel bilgisayar ) olacaktir.

Diziistii PC: Gerekli donanimlara sahip yeni bir diziistii PC lisansli programlari ile beraber
(Windows v.b) bedelsiz olarak verilecektir. Ayrica sistemin lisansh scada arayiiz programi da (Cd
ya da flashbellek ile) licretsiz olarak verilecektir.

Islemci: 3.3GHz veya daha hizli, Intel® Core i7 veya Intel® Core i9

Memory: 64GB veya daha fazla

Sabit Disk: 500GB M.2 SSD PCle 3.0 (PCle; Okuma: 2300MB/s - Yazma: 1800MB/s)

Grafik Kartlari: NVIDIA® Quadro® RTX A5000, RTX A6000, RTX 8000

Ekran: 16" in¢ veya daha biiyiik boyutta

klavye: numpad’li olacak

tagima: Sirt ¢antasi ile beraber verilecektir.
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4.4.2- PLC ekran iizerinde kontrol erisimi yalniz yetkili personelce yapilacagindan gerekli
giivenlik dnlemleri (sifreleme gibi) alinacaktir.

4.4.3- Minimum son 1 yila ait sistem parametre degisimleri ve sistem operasyonlar1 higbir
sekilde degistirilemeyecek ve silinemeyecek sekilde elektronik ortamda otomatik olarak
kaydedilecek, 1slak ¢iktist alinabilecektir.

4.4.4- Her iki pervane i¢in havalandirma kapilar1 yapilacak ve bunlar elektrik motoru ile tahrik
edilecektir. Ariza durumunda kapilar manuel olarak agilabilmelidir. Kapilarin kontrolii de PLC
iizerinden yapilacaktir.

4.4.5- Istenildiginde SCADA sisteminde pervane performans egrileri goriiliip, ¢ikt1 alinabilecektir.
Emici aspiratoriin mevcut devirdeki verimi goriilebilecektir. Gerektiginde manuel olarak, olgii
aleti araciligiyla aspirator debisi Ol¢iilebilecektir. Bunun i¢in uygun 6l¢iim noktasi tesis edilecektir.

4.4.6- PLC firmware’ler ve yiikleme arayiiz programlari da verilecektir.
5. INSAAT ve MONTAJ

5.1- Uziilmez Asma Pervane i¢in mevcut pervane binasi kullanilacak olup bina ve sistem
bilesenleri yiiklenici tarafindan yerinde incelenecektir. Mevcut sisteme ait genel kroki
sartname ekinde verilmistir.

5.2- Aspiratorler, dizel jenerator “sistemi besleyecek tiim ekipmanlari dahil” ve elektronik
kumanda sistemi elemanlarinin yerlesim plani yiiklenici tarafindan yapilacak ve teklif ile
birlikte verilecektir.

5.3- Montaj i¢in bina ya da sistemde gerekli revizyonlar ( yenileme, sokme, takma, boya badana,
harfiyat atma, kirma, betonlama, aydinlatma ) ile tim demontaj ve montaj igleri hazirlanan plana
gore yiiklenici tarafindan yapilacak, montaj sonrasinda sistemin devreye alinmasindan Yiiklenici
sorumlu olacaktir.

5.4-Mevcut havalandirma kanallan teklif edilen sistemle uyumluysa kanal igerisinde agman ve
hasarlanan kisimlar tamir edilecek, edilemiyorsa komple yenilenecektir.

5.5- lcerideki ekipmani disariya ¢ikarabilmek, bina iginde montaj ve tamir amagh
kullanabilmek i¢in bina i¢ine tavan vinci techiz edilecek ve bu ving en biiyiik makine techizatini
kaldiracak kapasitede olacak sekilde dizayn edilecektir.

5.6- Teklifte montaj siiresi detayh olarak belirtilecek, MONTAJ SURESI MAKSIMUM
OTUZ TAKVIM GUNUNU GECMEYECEKTIR. Gerekli olmadig: takdirde montaj siiresince
ocak havalandirmasi tiretim faaliyetlerinin yapilmadigi cumartesi-pazar ve resmi tatil giinleri
disinda durdurulmayacaktir. Montaj esnasinda ocak i¢inde ¢aligmanin ve iiretimin durdurulmasi
gerekiyorsa, bu teklifte verilecek montaj planinda belirtilecektir. Montaj asamasinda ocak
havalandirilmasmin durdurulmadan iki fanin s6kiim siralamasi ve bu asamada yapilacak islemler
genel hatlari ile birlikte belirtilecektir.

5.7- Montaj i¢in gerekli alet, edevat ve 6l¢iim cihazlar1 Yiiklenici tarafindan saglanacaktir.
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5.8- Sistemin montaj1 ve egitimi i¢in gorevlendirilen Yiiklenici personelinin siire¢ boyunca tiim
masraflar (iase, konaklama vb. gibi) Yiiklenici tarafindan karsilanacaktir.

5.9- Kurumumuz elemanlarmin normal calisma saatleri 082 -17% aras1 ve haftada 5 giin olup
cumartesi ve pazar giinii hafta tatilidir. Idarenin ¢aligma diizeni bozulmayacak sekilde uygun
olmasi halinde Yiiklenicinin ¢alisma saatleri arttirilabilir.

5.10- Yiiklenici mevcut binanin igine yerlestirecegi sistemle alakali her tiirlii 6nlemi almakla
yiikiimliidiir. Bina i¢inin yetersiz kalmasi halinde alternatif 6nlemlerini alacaktir.

5.11- Sistem (elektrikli cihazlarin) topraklamasi standartlara uygun olarak yapilacaktir. Binada
kullanilacak elektrik tesisatinin baglantis1 Idarenin gdsterecegi trafodan veya yerden teknigine
uygun olarak firma tarafindan yapilacaktir. Elektrik panolarinin 6niine yalitkan paspas
yerlestirilecektir.

5.12- Mevcut aspiratdr binasinin iginde bulunan kumanda odasi (izleme kontrol) revize
edilerek standartlara uygun hale getirilecektir. Yeni yerlestirme asamasinda bu oda
kullanilamadig: takdirde yine mevcut binaya akuple ve uyumlu ek olarak yapilacak bir oda
vasitastyla kumanda (izleme kontrol) saglanacaktir. (Ses ve 1s1 izolasyonlu)

5.13- Isyerini teslim alan yiiklenici firma tarafindan; montaja baslamadan 6nce gerekli
gorildiigi takdirde pervane binasi ve aspirator igin zemin etiidleri yapilarak ¢ikan sonuglara
gore gerekli giiclendirmeler yapilacaktir.

6- iS GUVENLIGi TEDBIiRLERIi

Yiiklenici faaliyetleri sirasinda her tiirlii is giivenligi tedbirlerini almak zorundadir. Bu amagla
tiim faaliyetleri sirasinda sartname eklerinde kendisine verilen “HER TURLU KAZI,
HAZIRLIK, TESIS, NAKLIYE, INSAAT, IMALAT, MONTAJ, TAMIR BAKIM
ISLERINE AIT GENEL EMNIYET SARTNAMESI” hiikiimlerine titizlikle riayet
edecektir. Yiklenici, kazalarin, zarar ve kayiplarin meydana gelmesini onlemek amaci ile
gerekli biitiin tedbirleri almak ve kaza, zarar ve kayip ihtimallerini azaltmak icin idare
ocaklarinda gegerli tiim Is Saghig ve Giivenligi mevzuatina uymak zorundadir.

Ayrica yiiklenici, isyerinde kullanilan arag, gere¢ ve makinelerle patlayict maddelerin yol
acabilecegi kazalardan korunma usullerini ve tedbirlerini ¢aligsanlara 6gretmek zorundadir. Bu
cergevede yiiklenici, isyerlerinde alinacak Is Saghg ve Giivenligi ile koruyucu giivenlik
tedbirleri konusunda hususlar1 igeren Genel Emniyet Sartnamesi ile Koruyucu Giivenlik
Sartnamesine titizlikle riayet edecektir.

Yiiklenici 06.02.2015 tarihli ve 29259 sayili Resmi Gazete’de yayinlanan “Maden Calisanlari
Zorunlu Ferdi Kaza Sigortas1 Hakkinda Karar” kapsaminda yiiklenici, isin devamu siiresince
meydana gelebilecek kazalara kars1 gerek yer iistiinde ve gerekse yer altinda c¢alistiracagi tiim
personeli i¢in “Maden Calisanlar1 Zorunlu Ferdi Kaza Sigortas1” yaptirmak zorundadir.

Yiiklenici malin Idareye ait isyerine tesliminden tesisin kabuliiniin yapilmasina kadar gecen
stireyi kapsayacak sekilde, aspirator tesisi ve bina i¢in en az 1.500.000€’luk all risk sigortasi
yaptiracaktir.  Yiklenici, all risk sigortasin1 yaptiracagr sigorta sirketini  kendisi
belirleyebilecektir. Ancak, risk gerceklestiginde tiim sorumluluk kendisine ait olacaktir.

7. GENEL HUKUMLER
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7.1- Istekli firmalarin sunacaklari belgelerinde aspiratér ile ilgili imalatgi firma, marka - model,
imalat yili, kapasite ve basing degeri, montajin yapildig: firma ve iletisim bilgileri, ka¢ yildir
calistirildigi vb. bilgilerin belgelenme sart1 aranacaktir.

7.2- Satin alinacak techizatlarin biitiin parcalart ve yardimer iiniteleri yeni ve yapimcinin
standart ve en son seri imalatindan olacak ve satin alinacak techizatlar, biitiin parcalart monte
edilmis ve servis hizmetleri yapilmis olarak ¢alisir durumda firmaca teslim edilecektir.

7.3- Techizatlardaki biitiin kullanma ve ikaz plakalarinin yazilar1 Tiirk¢e olacaktir. PLC
yazilimi (sembol tablosu) Tiirkce agiklamalar1 eklenmis sekilde teslim edilecektir.

7.4- TEKNIK SARTNAMENIN HER BiR MADDESINDE BELIRTILEN HUSUSLAR
AYRI AYRI SIRASINA GORE EKSIiKSiZz VE TAM OLARAK
CEVAPLANDIRILACAKTIR.

7.5- Teklifle birlikte verilecek belgeler;

-Detayli termin plani (iiretim, nakliye, montaj, devreye alma, egitim vb.) teklif ile
birlikte verilecektir.

-Ana pervane tarafindan emilen hava ile temas eden tiim elektrikli iinite ve sistemlere
ait iiretici kullanim belgesi, (Ocak havasina maruz kalacaksa Grup 1 M2 belgeleri)

-Dizel elektrojen grubu igin teklif edilen iriine ait TS uygunluk belgesi veya kendi
iilkesinde iiretilen malzemelere ait esdeger uygunluk belgeleri

- Debi, hava basinci ve verim dikkate alinip ideal ¢alisma egrileri,

-Aspiratorler, dizel jenerator ve elektronik kumanda sistemi elemanlarinin bina yerlesim
plani.

-Teklif¢i firma; teklif edilen komple standart techizatin neleri kapsadigini ayrintili
olarak fiyatlari ile birlikte teklifinde belirtecektir.

-Teklifte belirtilen bilgilere itibar edilmesi i¢in bu bilgiler prospektiis, katalog gibi
standart dokiimanlarla ve devre semalari ile teyit edilecektir.

-Onerilen yedek parca listeleri,

-Onerilen egitim planlart yiiklenici tarafindan hazirlanacak teklif ile birlikte verilecektir.

7.6- Teslimatla birlikte verilecek belgeler;

-Ana parcalarin teknik resimleri (giiriilti smir degeri mevcut iinitedeki sistem ile
saglanamaz ise yeniden dizayn ve imal edilecek sistemin teknik izahat ve resimleri dahil), fan
kontrol devreleri ve motorlar i¢in elektrik planlari.

- Bina insaatina ait revize ¢alisma planlar

- Aspiratoriin yapilacak testleri sonucu olusan tiim karakteristik fan egrileri,

- Debi, hava basinci ve verim dikkate alinip ideal ¢alisma egrileri,

- Jenerator kontrol panosu ile ilgili elektrik kumanda semalari,

-Dizel elektrojen grubuna (motor, alternator, kontrol panosu vs.) ait teknik dokiimanlar
(teknik cizimler, jenerator teknik servis parga listesi, periyodik bakim tablosu ve bakim
periyodlart),

- Dizel motora ait biitiin pargalarin teknik resimleri ve temel planlari, karakteristik fan
egrileri, fan kontrol devreleri ve motorlar i¢in elektrik planlari,

- Ayrica PLC, HMI ve SCADA programlan dijital ortamda ayr bir usb bellekte
verilecek olup, Program Sembol Tablolann ve Tag leri Tiirkce aciklamah olup okuma ve
degisiklik yapmaya karsi varsa sifresi birlikte verilecektir.

- Pervaneye ait vektor kontrollii asenkron motor siiriiciisii (frekans konvertorii), reaktif
giic kontrol rolesi, digital kontrol rélesi, 6l¢ii aletleri: termokupl, vibrasyon vb. ve mekanik
elemanlarin kullanim kilavuzlari,
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- Isletme el kitabi, tamir-bakim ve revizyon el kitabi, yedek parca katalogu, yaglama
tablolari, teslimatla birlikte verilecektir.

- Pervane bina ingaatlarina ait revize c¢alisma planlar1 ve projeleri, Firma tarafindan
hazirlanacak ve 3’er adedi ozalit olarak, mevcut binanin revizesine baslamadan 6nce Idarenin
onayina sunulacaktir.

7.7- imalati tamamlanan aspiratérle ilgili firma tesislerinde yapilacak testlerde idare temsilcisi
en az 5 personel hazir bulunacaktir. Test tarihi Idareye yazili olarak bildirilecektir.

7.8- Imalatc1 firma techizatlari her tiirlii dizayn, malzeme ve is¢ilik hatalarina kars: gegici kabul
tarihinden itibaren 24 ay siire icin garanti edecektir

7.9- Satin alinacak techizat komple anahtar teslim olarak tarif edildiginden sartnamede yer
almayan ancak techizatin bir biitlin olarak c¢aligtirilmasi i¢in gerekli olan ekipmanlar ve sarf
malzemeler yiiklenici tarafindan iicretsiz olarak tedarik edilecektir.

8-ASPIRATOR TESLIM YERI

Temini Ongoriilen aspiratoriin son teslim yeri DAP bazinda idare igyerleri olup giimriik
islemleri idare tarafindan yapilacaktir.

9-ASPIRATOR TESLIiM SURESI

Firmalar tekliflerinde imalat+nakliyat+montaj dahil teslim siirelerini belirteceklerdir. Buna
gore Aspirator imalat+nakliyat+yerinde montaj dahil ¢alisir vaziyette sozlesme tarihinden
itibaren maksimum 12 ay (365 takvim giinii) icinde idareye teslim edilmis olacaktir. Idare
tarafindan meydana gelebilecek aksakliklar teslim siiresine ilave edilecektir.

Madde 5.6 esas alinacak sekilde, montaj siiresi maksimum otuz takvim giiniinii gegmeyecektir.

10- YEDEK PARCA

10.1- Kurulan aspiratorde bir ariza olmasi durumunda derhal montaj1 yapilarak kullanilmak
iizere; Ana aspirator sistemi i¢in Oncelikli olarak 1 adet elektrik motoru, 1 adet pervane, 1 adet
vektor kontrollii asenkron motor siirticiisii (frekans konvertorii), 1 adet hava kapisi aktiiatori, ,
1 adet PLC (yazilim ve programu yiiklii) ile farkli 6zellikteki tiim sensorlerden birer adet eger
ayni tip sensor sayisi 5 adetin iistiinde ise bu sensorlerden ikiser adet sensor igeren; teghizatlarin
iki y1l boyunca siirekli ve diizglin ¢alisabilmesi i¢in gerekli olabilecek yedek parcga listesi
diizenlenecektir. Diizenlenen yedek parca katalogunda tek tek her malzeme teknik resimli
olacaktir. Listeler; parca no, par¢a ismi, miktar, birim fiyat ve toplam fiyat unsurlarin ihtiva
edecektir. idare bunlardan satin almak istedigi takdirde kazanan teklif sahibi ile sézlesme
yapilmadan &nce Idare tarafindan yedek parcalarin nihai listesi diizenlenecek ve ihtiyag
duyulmasi halinde sozlesmeye miiteakip Yiikleniciden temin edilecektir.

10.2- Yiiklenici firma her bir aspirator sisteminin galismasi, tamir ve bakimi sirasinda gerekli
olabilecek alet, takim ve avadanlik vb. igeren birer takim (toplam 2 takim) malzeme ¢antasini
teslimat asamasinda Idareye teslim edecektir.

10.3- Firmalar 10 yil siire ile yedek parca temin edeceklerine dair garanti vereceklerdir.

11. KATALOG - EL KiTABI VE YAGLAMA KILAVUZLARI
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Siparisi alan firma teslimatla birlikte, aspirator i¢in asagidaki dokiimanlar Tiirkge cevirili ve 3
takim basili olarak, ayrica dijital ortamda da Idareye teslim edecektir:

- isletme el kitaba,

- Tamir-bakim ve revizyon el kitabi,

- Yedek parca katalogu (techizatin tamamini olusturan 6nemli kisimlarinin her bir
parcasinin katalog numaralarin1 ve bu pargalarin montaj sirasin1 gosterecek cizim ve/veya
fotograflar1 da i¢erecektir.)

- Tim techizatin hangi periyodik zamanlarda ve hangi yaglarla nerelerinin
yaglanacagini gosteren Caltex normuna (Tirk Petrol Ofisinin yag muadelatin1 gdsterir) gore
diizenlenmis yaglama tablolari.

Tiim elektrik kontrol elemanlarinin reaktif gii¢ kontrol rolesi, digital kontrol rolesi, 6l¢ii
aletleri: termokupl, vibrasyon vb. kullanim el kitapgiklari.

12. KABUL ISLEMLERI

12.1- Gegici kabul: Techizatin montajinin tamamlanmasini miiteakip, aspiratoriin en az 10
isgiinii (240 saat) olmak iizere iki pervane icin toplamda en az 20 isgiinii sonunda (480
saat) teknik sartnameye uygun olarak sorunsuz caligmasi Ve performansinin yeterli olmasi
halinde Idare tarafindan gegici kabul yapilacaktir. Gegici kabul tarihinden itibaren garanti siiresi
baslayacaktir. Performans testlerinin yapilis sekli ve sartlar1 konusunda teklif¢i firmanin
oOnerileri varsa bunlar teklif mektubunda belirtilmelidir.

Test ve deneme siirecinde idareden kaynakli ya da miicbir sebep halleri disinda aspiratoriin
sartnamede belirtilen gerekli performansi saglayamamasi: halinde gegici kabul islemi
yapilmayacak ve satin alinmayacak, gerekli idari ve hukuki islem baslatilacaktir.

12.2- Kesin kabul: Garanti siiresinin (24 ay) sonunda techizatlarin kesin kabule engel bir
durumunun bulunmadiginin tespiti halinde Idare tarafindan kesin kabul islemleri yapilir.

13- EGITIM

Pervanelerin ve dizel elektrojen grubunun “elektrik kesintisinde sistemi g¢alistiracak tiim
ekipmanlari icerir” montaj, isletme (¢alistirma), tamir, bakim, test, revizyon ve yaglanmasi
konusunda firma tarafindan, hem teorik hem de pratik olmak iizere Uziilmez TIM Miiessese
Miidiirligiiniin gorisii de dikkate alinarak bir egitim plani olusturulacaktir:

1. Teorik Egitimde: Bilgisayar ve yansitici lizerinden Pervanelerin ve dizel elektrojen
grubunun montaj, isletme (¢alistirma), tamir, bakim, test, revizyon ve yaglanmasi
konusunda genel bilgiler verilecektir.

2. Pratik Egitimde: Pratik egitim iki agamadan olusacaktir.

e Mekanik Egitim: Teorik egitimde bahsedilen hususlar ve bakim-onarim icin
gerekli tiim hususlar yerinde miimkiinse uygulamali olarak yapilacaktir.

e Elektrik - Otomasyon Egitimi: Scada ve HMI panellerin kullanilmasi, titresim
ve termokupl arizalarinin tamir-bakim ve tespitlerinin yapilmasi, PLC 1/O ile
tim bilesenlerinin tanmitilmasi, vektor kontrollii asenkron motor siiriiciisii
(frekans konvertorii), PLC ve Digital Kontrol Role ayar ve tanitimi vb.
hususlarda Teknik Yeterlilige sahip Personel tarafindan egitim verilecektir.

Maden Isyerlerinde Is Sagh@ ve Giivenligi Yonetmeligi Ek 3 Madde 10.22 (Ana
aspiratoriin ihtiya¢ halinde hava yoniinii ters cevirebilecek ozellikte olmasi) dikkate
alinarak, egitim kapsaminda teorik ve pratik olarak acil durumda tersine ¢alistirma
mutlaka yer alacak ve bu husus egitim belgesinde ayrica belirtilecektir.
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Bu egitimler firmanin uzman elemanlarinca Uziilmez TIM personeline (en az 10 kisi) iicretsiz
olarak Idare isyerinde verilecek ve egitim igin gerekli goriilen siire teklifte belirtilecektir.

14- ODEMELER

Yiiklenicinin talep etmesi halinde; s6zlesmenin imzalanmasindan sonra; sézlesme bedelinin
%401, techizatlarin ilgili gimriik miidiirliigince giimrilkleme islemlerinin tamamlanmasi ile
de %20’si oraninda teminat mektubu karsiliginda avans verilecektir. Avans verilme sartlari
sO6zlesmenin 13.maddesinde belirtilmistir. Onar (10) is giinlilk performans testinin basarili
bulunmas: ve aspiratorlerin gegici kabuliiniin yapilarak satin alinmasi halinde verilen toplam
avans miktari diisiilerek sozlesme bedelinin geri kalan kismi1 (%40°lik) yilikleniciye 6denecektir.

Aspiratoriin bagarisiz olmasi ve performans tablosundaki degerlerini saglayamamasi halinde
techizat satin alinmayacak, yiikleniciye techizati iade edilecektir.

15. SORU FORMU
Firmalar aspirator ve dizel elektrojen grubuna ait asagida belirtilen hususlara cevap verecektir.

15.1- Aspirator

Imalatc1 firma:

Aspiratoriin tipi ve modeli:

Aspirator govde sacinin malzemesi ve kalinligi (mm):
Pervane ¢ap1 ve malzemesi:

Korozyona kars1 6nlem sekli:

Hava giris trafi i¢ ve dis ¢ap1 (mm):

Hava cikis tarafi i¢ ve dis ¢capt (mm):

Komple vantilator agirligi (motor dahil):

Vantilator govde boyu:

Maksimum debi (m2/d) :

Maksimum basing (mmSS):

Maksimum verimde ¢alisma noktasindaki debi (m® /san.)
Basing (mmSS) ve toplam verim:

Motorun tipi ve modeli:

Motorun giicii, gerilimi, akim degeri, coso, devri (d/d):
Motorun izolasyon sinifi, korumast:

Rulman tipi ve imalatgist:

Vantilatoriin giirtiltii seviyesi ( 7 m mesafede db (A) olarak):
Satis sonrasi servis hizmetleri konusunda agiklama:
Yolverme ve kontrol sistemi hakkinda agiklama:
Testlerin yapilis sekli konusunda agiklama:

15.2- Dizel Jenerator Grubu

Imalatci firma (dizel+alternator+jeneratdr):

Marka, model (dizel+alternatdr+jenerator):

Satis sonrasi servis hizmetleri konusunda agiklama:
Yol verme ve kontrol sistemi hakkinda agiklama:

EKLER:
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Ek-7

1. TTK Koruyucu Giivenlik Sartnamesi
2. TTK Genel Emniyet Sartnamesi
3. Uziilmez Asma Pervane Yerlesim Plan
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